CD25 - TD5S INSTRUCTIONS FOR USE

Thank you for having chosen an LAE electronic product. Before installing the instrument, please read this instruction booklet

carefully in order to ensure safe installation and optimum performance.

1. INSTALLATION

m The CD25 controller has a size 104x87x40 mm (WxHXxD).

m Insert the TD5S through a

m Make sure that electrical connections comply with the paragraph “wiring diagrams”. To reduce the effects of electromagnetic

hole measuring 71x29 mm.

disturbance, keep the sensor and signal cables well separate from the power wires.
m Place the probe T1 inside the room in a point that truly represents the temperature of the stored product.

m If present, place the probe

m If probe T3 is connected to DI2, its function is determined by the parameter T3M. With T3M=DSP the probe measures the
temperature to be displayed. With T3M=CND the probe measures the condenser temperature, it must therefore be placed between

T2 on the evaporator where there is the maximum formation of frost.

the fins of the condensing unit.

2. DISPLAY INFO

e Compressor output oFF Controller in stand-by

) Defrost output dEF Defrost in progress

R Fan output oo Door open alarm

O Heater output Fu Room high temperature alarm

°C Celsius Lo Room low temperature alarm

°F Fahrenheit e Condenser high temperature

Il Second set Al Digital input alarm

A Alarm cl Condenser clean warning
£12/3  Probe T1/2/3 failure

Alarms displayed recursively with temperature
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4. PARAMETER SETTING

To obtain a customised configuration of the parameters, get access to the SETUP menu from the INFO menu with password 123.

PAR RANGE DESCRIPTION
SPL -50..SPH°C | Minimum limit for SP setting.
SPH SPL...110°C | Maximum limit for SP setting.
SP SPL..SPH°C | Setpoint (value to be maintained in the room).
C-H REF; HEA | Refrigerating (REF) or Heating (HEA) control mode.

5. WIRING DIAGRAMS
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1.0...10.0° | OFF/ON thermostat differential. [only if C-H=REF] FT1 0...180sec | Fan stop delay after compressor stop.
HY; PID Control mode. [only if C-H=HEA] FT2 0...30min | Timed fan stop. With FT2=0 the fans remain on all the time.
With CM=HY you select control with hysteresis: parameters HY, TON and TOFF are used. FT3 0... 30min | Timed fan run. With FT3=0, and FT2 > 0, the fans remain off all the time.
With CM=PID you select a Proportional-Integral-Derivative control mode: parameters PB, IT, DT, ATM NON; Alarm threshold management.
AR, CT will be used. ABS; NON : all temperature alarms are inhibited (the following parameter will be ADO).
1.0...10.0° | OFF/ON thermostat differential. REL ABS : the values programmed in ALA and AHA represent the real alarm thresholds.
. — - REL : the values programmed in ALR and AHR are alarm differentials referred to SP and
0...30min | Minimum on time. SP+HYS
After output 1 has been turned on, it remains active for TON minutes regardless of the temperature oN| ON
value measured. a 'Y
0..30min | Minimum off time. oFF | LN OFF | 1§
. e ) — ' i 1
:\’;\;’tlzreonlitep:stl;lrz(?s been turned off, it remains inactive for TOF minutes regardless of the temperature SP-ALR SP SP+HY‘S+AHR SP—HVS—ALR ) SP+AHR
5 " - Temperature alarm with relative thresholds, Temperature alarm with relative thresholds
1.0...30. P rti | th. A »
Sl Tropo lotna banc:w:dt . | by chanding the ON Overshoot Steady-state error refrigerating control (ATM=REL, C-H=REF). heating control (ATM=REL, C-H=HEA).
emperature control takes place by changing the N "
time of the output: the closer the temperature to the sp / 1 7 l SUELAE]| Low temperature alarm threshold.
setp0|_nt, the less time of activation. A small proportional o /[ -50 ... 110°C | High temperature alarm threshold.
band increases the promptness of response of the E PB
system to temperature variations, but tends to make it uﬂ;
| ble. A purel rtional control stabilises th g |/ Process . . i i
ess stable. A purely proportional control stabilises the £ |/ temperature 12.0...0.0° | Low temperature alarm differential.
temperature within the proportional band but does not i) With ALR=0 the low temperature alarm is excluded.
ca_ncel the_dewatlon from setpoint. - > 0.0 ...12.0° | High temperature alarm differential.
With 1PB=0 the output is always off. Time With AHR=0 the high temperature alarm is excluded.
A A
0...900sec | Integral action time. Overshoot T1; T2; T3 | Probe used for temperature alarm detection.
The steady-state error is cancelled by inserting an
integral action. The integral action time, determines  SP / i l ‘
the speed with which the steady-state temperature is / = 0 ... 120min | Delay before alarm temperature warning.
achieved, but a high speed (IT low) may be the cause 2 )
of overshoot and instability in the response. With IT=0 © F‘> int:gBr:IAc%g;rol PB m 0 30mi Delay before d | -
i is di ) I rocess I ... 30min elay before door open alarm warning.
the integral control is disabled g temperature action area - 5 — o - |
@ ; peration in case of high condenser alarm
Tme > ALR; NON : high condenser alarm inhibited (the following parameter will be ACC).
— — STP; ALR :in case of alarm, “HC” flashes in the display and the buzzer is switched on.
0..900sec | Derivative action time. Overshoot STP : ir& aé!dition to the alarm symbols displayed, the compressor is stopped and defrosts are
suspended.
Res_popse ovgrshoot may be_ ret_iuced py |nsertlng a SP T -50...110°C | Condensation temperature alarm (referred to T3 probe). [only if AHM=ALR or AHM=STP]
derivative Action. A high derivative action (DT high) /T — - - - -
makes the system very sensitive to small temperature R 0..52 Condenser periodic cleaning. V‘\‘IheP the compressor loperanonltlme, expressed in weeks, matches
variations and causes instability. With DT=0 the 5 PB weeks the ACC vallue programmed, -CL flashes in the display. With ACC=0 the condenser cleaning
derivative control is disabled. g Process warning is disabled and CND disappears from Info Menu.
g [ temperature NON; Switchover mode to second parameter set
© MAN; NON : inhibition to use the second parameter group (the following parameter will be SB).
Time > DI2 MAN : switchover to the two parameter groups through button ¥
0..100% | Reset of integral action time referred to PB _ DI.2.: swnc-ho-ver to the sec.ond parameter group when the auxiliary DI2 input makes.
Decreasing the parameter AR reduces the integral control action zone, and consequently the -50... ISH*C | Minimum limit for ISP setting.
overshoot (see figure on paragraph IT). IISL... 110°C | Maximum limit for IISP setting.
1...250sec | Cycle time. IISL..IISH°C | Setpoint in mode 2.
It's the period in whlch the output ON time changes. The qmckgr the system tp bg controlled reacts 10, 10.0° | OFF/ON differential in mode 2.
to temperature variations, the smaller the cycle time must be, in order to obtain higher temperature
stability and less sensitivity to load variations. NON; Fan control in mode 2. See FCM.
0...30min | Compressor rest time. [only if C-H=REF] 'I:rl\llll\I;,
The output is switched on again after CRT minutes have elapsed since the previous switchover.
We recommend to set CRT=03 with HYS<2.0°. 0...99 hours | Built-in timer value for an automatic defrost to take place, in mode 2.
CT1 0...30min | Compressor/Heater output run when probe T1 is faulty. With CT1=0 the output will always remain OFF. NO/YES | Stand-by button ¥ enabling.
CT2 0...30min | Compressor/Heater output stop when probe T1 is faulty. With CT2=0 and CT1>0 the output will always DI NON; DI1 digital input operation
be ON. DOR; NON : digital input 1 not active.
Example: CT1=4, CT2= 6: In case of probe T1 failure, the compressor/heater will cycle 4 minutes ALR; DOR : door input.
ON and 6 minutes OFF. RDS. ALR : when contact opens an alarm is generated (if AHM=STP, the compressor is stopped and
CSD 0..30min | Compressor/Heater stop delay after the door has been opened (active only if D1=DOR or defrosts are suspended).
DI2=DOR). RDS : when contact makes a defrost is started (remote control).
NON; Defrost start mode. [only if C-H=REF] DI2 NON; DI2 digital input operation
TIM; NON : defrost function is disabled (the following parameter will be FCM). DOR; NON : digital input 2 not active.
FRO TIM : regular time defrost. ALR; DOR : door input. _ ) )
FRO : the defrost time count is only increased when the conditions occur for frost to form on the RDS; ALR : when contact opens an alarm is generated (if AHM=STP, the compressor is stopped and
evaporator (optimised time increase). 1ISM; defrosts are suspended). )
— - T3 RDS : when contact makes a defrost is started (remote control).
0...99 hours | Built-in timer value for an automatic defrost to take place. 1ISM : when contact makes the second parameter group is active.
NO/YES Defrost timer backup. With DFB=YES, after a power interruption, the timer resumes the count from T3 : probe T3 input.
where it was left off with £30 min. approximation. With DFB=NO, after a power interruption, the DSP; Auxiliary probe T3 operation
defrost timer will re-start to count from zero. CND. DSP : temperature T3 to be displayed.
-50...110° | Defrost end temperature. CND : condenser temperature measurement.
1..120min | Maximum defrost duration. -12.5..25.0 | Probe 3 offset.
OFF; Defrost type ALR; Door switch input mode. [only if DI1 = DOR and/or DI2 = DOR]
ELE; OFF: off cycle defrost (Compressor and Heater OFF). STP ALR .: _when _the door is opened, an alarm will occur a_fterADO minutes. )
GAS ELE: electric defrost (Compressor OFF and Heater ON). STP : in addition to an alarm, the compressor/heater is stopped after CSD minutes.
GAS: hot gas defrost (Compressor and Heater ON). LSM NON; h'gr;j C?”g?' qudte- + controlled
— - MAN: : light output not controlled.
0...240sec | Evaporator pump down. At the beginning of defrost, defrost outputs (determined by DTY) are OFF D10" MAN : light ouput controlled through button v
for DPD seconds. D20; D10 : when DI1 is open, light output is on.
0..30min | Pause after defrost (evaporator drain down time). D2C D20 : when DI2 is open, light output is on.
5 - - - - . D2C : when DI2 is closed, light output is on.
RT; Defrost display mode. During defrost the display will show: -
LT: RT: the real temperature; OA1 NON; ﬁg):” outtputt gpen;jtlgn | ff
SP; LT : the last temperature before defrost; FAN; EAN N outpu |sab| ed f(a vaays off). |
DEF SP : the current setpoint value; DEF;  output enabled for fan control.
L ey ’ LGT: DEF : output enabled for defrost control.
DEF : "dEF". 0_1_’ LGT : output enabled for light control.
0...60min | Display delay. The display shows the information selected with parameter DDM during defrost and ALO" 0-1 : the relay contacts follow the on/standby state of controller.
for DDY minutes after defrost termination. ALC, ALO : contacts open when an alarm condition occurs.
NOYES Fans active during defrost ALC : contacts make when an alarm condition occurs.
9 - OA2 See OA1 | AUX2 output operation. See OA1.
-50...110° | Evaporator fan re-start temperature after defrost (referred to T2 probe). 0S1 125..25.0 | Probe T1 offset.
0...120min | Maximum evaporator fan stop after defrost. T2 NO/YES Probe T2 enabling (evaporator).
FCM NON; Fan mode during thermostatic control. 0s2 -125..25.0 | Probe T2 offset.
TMP; NON : The fans remain ON all the time; TLD 1..30 min | Delay for minimum temperature (TLO) and maximum temperature (THI) logging.
TIM TMP : Temperature-based control. The fans are ON when the compressor/heater is ON. When the SCL 1°C; Readout scale.
compressor/heater is turned OFF, the fans remain ON as long as the temperature difference T2-T1 2°C; 1°C : measuring range -50...110°C (0.1°C resolution within -9.9 + 19.9°C interval, 1°C outside)
is greater than FDT. The fans are turned ON again with FDH differential. (T1 = Air temperature, T2 °F 2°C : measuring range -50...110°C
= Evaporator temperature); COMPRUHEATER COMPRUHEATER COMPRIHEATER °F : measuring range -58...180°F
TIM : Timed-based control. The fans oN . OFF 1 _oN SIM 0...100 Display slowdown.
are ON en the Egmgzzzgz:gzg on j |—| — ADR 1.255 | CD25 address for PC communication.
is OFF, the fans switch ON and OFF @ OFF PRT 0; 1 Protocol selection (0=ASCII, 1= RTU)
according to parameteres FT1, FT2, s b by RFS NO; YES | Restore to default setup parameters.
FT3. FT1 _FT2 _FT3___FT2 _FT3 NON: Buzzer options:
-12.0...0.0° | Evaporator-Air temperature difference for the fans to turn OFF after the compressor has stopped. BUZ PAB; ggg tt)'::zzer never‘?%unds g oy touch and | (display b o8)
= - - PA:; . the power unit buzzer sounds on key touch and on alarms (display buzzer never sounds).
1.0..12.0° | Temperature differential for fan re-start. PD: PA: the power unit buzzer sounds on alarms only (display buzzer neversounds).
Example: FDT = -1.0, FDH=3.0. In this case, after the compressor has stopped, the fans are OFF DAB: PD: the power unit buzzer sounds on alarms only, display buzzer sounds on key touch.
when T2 > T1 - 1.0 (FDT), whereas the fans are ON when T2 < T1 - 4.0 (FDT-FDH). DA DAB: the display buzzer sounds on key touch and on alarms (power unit buzzer never sounds).
DA: the display buzzer sounds on alarms only (power unit buzzer never sounds).
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TECHNICAL DATA
Power supply
CD25 100...240Vac +10%, 50/60Hz, 6W

Maximum Loads of Outputs

Compressor Motor Load 16FLA / 96LRA max. @ 240Vac;
resistive load 16A @ 240Vac

AUX1 Motor Load 3.6FLA / 21.6LRA max. @ 240Vac;
resistive load 15A @ 240Vac

AUX2 Resistive Load 7A @ 240Vac

SSR-driver  90mA @ 12Vdc

Maximum current on common terminal L(13): 23Amp

Input

NTC 10KQ@25°C LAE Part No. SN4...

Measurement Range
-50/-9.9 ... 19.9/110°C
-50...110°C, -58...180°F

Measurement accuracy
+0.1°C within the measurement range

Operating conditions
-10 ... +50°C; 15%...80% r.H.

Purpose:

Construction:

Indoor type 1 enclosure
Type 1B Action
Impulse voltage:
Pollution degree 2

Operating Control
Incorporated Control

2500V

Reference Norms
IEC/EN 60079-15
EN61000-6-1

EN61000-6-3

EN/UL60730-1
EN/UL60730-2-9

RoHS Directive 2015/863/EU
REACH Directive 2021/979/EU
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CD25 - TD5S SERIE BEDIENUNGSANLEITUNGEN

Wir danken lhnen, dass Sie sich fiir ein Produkt der Firma LAE electronic entschieden haben. Lesen Sie bitte vor der Installation
des Gerétes bitte aufmerkasam die vorliegende Bedienungsanleitung durch: Nur so kénnen wir lhnen héchste Leistungen und
Sicherheit garantieren.

1. INSTALLATION

m Der CD25-Regler misst 104x87x40 mm (BxHXxT).

m Der Bedienteil TD5S wird durch eine Bohrung von 71x29 mm am Paneel platziert.

m Die Elektroanschliisse ausfiihren (siehe hierzu der “Schaltplan”). Zum Vermeidung von elektromagnetischen Stérungen, die
Fihler und Signalkabel getrennt von Starkstromleitern anbringen.

m Den Fihler T1 so in der Zelle positionieren, dass die Konservierungstemperatur des Produktes gut gemessen werden kann.

Falls vorhanden, den Fihler T2 auf dem Verdampfer an der Stelle des maximalen Reifeansatzes befestigen.

Falls der Fiihler T3 dem Digitaleingang DI2 angeschlossen ist, wird seine Funktion durch den Parameter T3M bestimmt. Mit

T3M=DSP misst der Fiihler die anzuzeigende Temperatur. Mit T3M=CND misst der Fuhler die Verflissigertemperatur und

muss somit zwischen den Rippen des Verfliissigungssatzes positioniert werden.

2. INFO DISPLAY

% Verdichterausgang oFF Regler im Standby-Modus

) Abtauausgang oFF Abtauung wird ausgefiihrt

R Lifterausgang oo Alarm fur Tur offen

O Heizelementausgang i) Hochtemperaturalarm in der Zelle
°c Celsius Lo Niedertemperaturalarm in der Zelle
°F Fahrenheit hic Hochtemperaturalarm Verflissiger
] Zweite Parametergruppe A Alarm im Digitaleingang

A Alarm ch Anforderung Verflissigerreinigung

E2/3  Fehler Fihler T1/2/3

Alarme werden rekursiv mit der Temperatur angezeigt
17 17 37
— -

Im Alarmfall, wird der Alarmsummer durch das Tippen einer beliebigen Taste stummgeschaltet.

i [
= Tippen {‘l’) = Halten

3. FUNKTION
EINSTELLUNGEN

Sollwert: Anzeigen und Modifizieren

Standby/Lauf (SB=YES) Lichter EIN/AUS

i o
| Set {T) Bestatigen 3"
)

1 a1 _
a & Emshen = X
»@oder-} - (3 =»
v 20 ¥ Vermindern 3"
II Set i X £l ey ®X T3
Taste freigeben beim gewiinschten Sollwert {‘3 Verwerfen @'}
Info Navigation
= Ist-Temperatur Fiihlers 1 @V Displaywert
=20 Ist-Temperatur Fiihlers 2 i 1 - Néch
achster
=3O Ist-Temperatur Fiihlers 3 - {b” - - -
] Max T1-Temperatur ¥ Voriger
Lo Min T1-Temperatur {‘Dx Ausgehen
crd®  Laufwochen Verdichters
Loc  Tastatursperre Tastatursperre
P4 Konfiguration Menii Passwort i o At
] - a @ {llv) Bestatigen
1) Nur wenn aktiviert v @ it %
2) Nur wenn ACC > 0 und C-H = REF @ Verwerfen
Reset von THI/TLO
3"
"
- @X Reset
= &Y = -
@x Ausgehen
ABTAUSTART
Manuell Zeitlich (DFM=TIM) Optimiert (DFM=FRO) Fernstart (DIx=RDS)
3 = = T2<0°C
L @ DFT Stunden ®+ fiir DFT Stunden 8]
DI2=RDS DI1=RDS

AUSWAHL ZWEITER PARAMETERGRUPPE (nur mit C-H=REF)
Manuell (IISM=MAN)

Fernstart (1ISM=DI2 und DI2=1ISM)
2,, a . {b" Bestatigen
0 ae
= & = o] = %

ol
4. KONFIGURATIONSPARAMETER

Um eine personalisierte Konfiguration der Parameter zu erzielen, in die KONFIGURATION mittels Passwortes 123 vom INFO-Ment eintreten.

n

x Verwerfen

PAR BEREICH BESCHREIBUNG
SPL -50°..SPH | Minimaler Temperatursollwert SP
SPH SPL...110° | Maximaler Temperatursollwert SP
SP SPL..SPH | Sollwert (Raumtemperatur zu halten)
C-H REF-HEA | Regelungsmodus Kihlen (REF) oder Heizen (HEA)

®

1.0...10.0° | Thermostatschalthysterese (nur wenn C-H=REF) FT1 0...180Sek. | Lufterstoppverzégerung nach Verdichterstopp.
HY: PID Regelungsmodus (nur wenn C-H=HEA) . FT2 0 ... 30Min. | Zeitlicher Lifterstopp. Bei FT2=0 bleiben die Liifter immer eingeschaltet ON.
Mit GM=HY erfolgt eine Regelung mit Schalthysterese: die Parameter HY, TON und TOF werden FT3 | 0..30Min. | Zeiticher Lufterlauf, Be FT3=0 und FT2 > 0 bleiben die Lufter immer ausgeschaliet OFF.
Mit CM=PID erfolgt eine Proportional-Integral-Derivativ-Regelung: die Parameter PB, IT, DT, AR, ATM NON; Alarmschwellenreglung.
CT werden benutzt. ABS: NON: Alle Temperaturalarme sind gesperrt (der néchste Parameter wird ADO sein).
1.0...10.0° | OFF/ON Schalthysterese des Thermostaten. REL ABS: Die in ALA und AHA programmierten Werte stellen die effektiven Alarmschwellen dar.
- — - REL.: Die Alarmschwelle erfolgt durch die Summe von Sollwert, Thermostat-Schalthysterese
0...30Min. | Minimale ON-Zeit. und ALR/AHR.
Nach dem Einschalten bleibt der Ausgang 1 fiir TON-Minuten aktiviert, unabhangig vom ON ON
Temperaturwert. a
0...30Min. | Minimale OFF-Zeit. OFF | 101 oFF| | T°]
Nach dem Ausschalten bleibt der Ausgang 1 fiir TOF-Minuten deaktiviert, unabhzngig vom SP-ALR SP SP+HY‘S+AHR SP-HYS-ALR SP SPJ‘rAHR
= Temperlaturwert. — Temperaturalarm mit relativen Schwellen,  Temperaturalarm mit relativen Schwellen,
(:0:..30:088) Proportionalband. . 4 Uberschwingung oy Kihlenregelung (ATM=REL, C-H=REF).  Heizenregelung (ATM=REL, C-H=HEA).
Die Temperaturregelung erfolgt durch Anderung der = -
ON-Zeit des Ausganges; je naher die Temperaturam  gp : | . -50 ... 110° | Niedertemperaturalarmschwelle.
Sollwert liegt, desto niedriger ist die Aktivierungszeit. / i /_'l .
Ein kleines Proportionalband erhdht die _ -50 ... 110° | Hochtemperaturalarmschwelle.
Systemreaktion auf die Temperaturvariationen, macht % PB
das System jedoch unstabiler. Eine reine g Temperatur -12.0..0.0° | Niedertemperaturalarmdifferential gebunden zum Sollwert. Wenn ALR=0 wird der
Proportionalregelung stabilisiert die Temperatur im £ |/ des Verfahrens Niedertemperaturalarm ausgeschlossen.
Proportionalband, annulliert jedoch nicht die = 0.0 ...12.0° | Hochtemperaturalarmdifferential gebunden zum Sollwert. Bei AHR=0 wird der
Abweichnung vom Sollwert. - > Hochtemperaturalarm ausgeschlossen.
Bei PB=0 bleibt der Ausgang immer deaktiviert. Zeit T1;T2; T3 | Wahl des Bezugsfiihlers fiir Temperaturalarme.
0...900Sek. | Zeit der Integralregelung. A Uberschwingung
Durch Aktivierung des Integral-Anteils, wird eine 5 -
bleibende Sollwertabweichnung verhindert. 0 ... 120Min. | Verzégerung vor dem Temperaturalarm.
Die Zeit der Integralregelung bestimmt die sk / f ] [
Geschwindigkeit der Temperaturfihlerannullierung: / 1| | ADO | 0..30Min. | Verzégerung der Alarmmeldung fiir Tiir offen.
eine hohe Geschwindigkeit (niedrige IT) kann aber zu E T PBXAR% PB NON; Betriebsmodus bei Verfliissigeralarm.
Uberschwingung und Unstabilitat der Regelung 8 |/ Temperatyr  WWirkungszone ALR; NON: Sperre des Verfliissigeralarms (der ndchste Parameter ist ACC).
flihren. E { ges Veprfahrens der Integralregelung STP ALR: Im Alarmfall blinken auf dem Display die Zeichen “HC” und wird der Summer aktiviert.
Mit IT=0 wird die Integralregelung deaktiviert. 2 STP: Die Alarmanzeigen werden ausgelést und der Verdichter und die Abtauungen gestoppt.
Zeit > -50...110°C | Verflissigertemperaturalarm (er wird vom Fuhler T3 gemessen).
0...900Sek. | Zeit der Derivativ-Regelung. Uberschwingun [Nur wenn AHM=ALR oder AHM=STP].
. - . - 9ung 0..52 Periodische Verfliissigerreinigung. Sobald die Verdichterbetriebszeit (in Wochen) den Wert ACC
Durch A[gtwlerungAdes Derlvgtlv-Ante!Is, wird ein zu SP Wochen erreicht, blinken auf dem Display die Zeichen “CL”". Bei ACC=0 wird die
starkes Uberschwingen verhindert. Ein Regler mit / f Verflissigerreinigungsmeldung ausgeschlossen
starker Derivativ-Regelung (hohe DT) ist sehr /) NON: Ubergang zum 2. Parameter-Set
empfindlich fiir geringe Tgmperaturanderungen und 5 _\ PB MAN; NON: Sperre des 2. Parameter-Sets (der nédchste Parameter ist SB).
kann das System unstabil machen. o el " DI2 MAN: Aktivierung der Taste « fiir die Umschaltung der beiden Parameter-Sets.
Mit DT=0 wird die Derivativ-Regelung deaktiviert. ‘é& dese\'/"ep:arﬂr‘;rns DI2: Umschaltung zur zweiten Parametergruppe bei der Aktivierung des DI2-Eingangs.
i) -50... lISH°C | Minimaler Temperatursollwert IISP.
Zeit > IISL... 110°C | Maximaler Temperatursollwert [ISP.
0..100% | Reset der Integralzeit beziiglich PB. IISL..IISH | Sollwert in Regelungs-Modus 2 (2. Parametergruppe).
Durch die Verkleinerung des Parameters AR verkleinert sich auch die Wirkungszone der 1.0... 10.0°C | OFF/ON-Schalthysterese in Regelungs-Modus 2 (2. Parametergruppe).
Integral-Regelung, und die Uberschwingung infolgedessen (siehe Bild beim Abschnitt IT). NON; Verdampferliftersteuerung im Regelungs-Modus 2 (2. Parametergruppe). Siehe FCM.
1...250Sek. | Zykluszeit. TMP;
Die Zeit, in welcher die ON-Zeit des Ausgangs variiert. Je schneller das zu regelnde System auf TIM
die Temperaturanderungen anspricht, desto geringer muss die Zykluszeit sein, um eine hohere 0...99Std Timerwert, nach dessen Erreichen ein Abtauzyklus im Modus 2 (2. Parametergruppe) gestartet wird.
Temperaturstabilitat und eine geringere Empfindlichkeit auf die Lastanderungen zu erzielen. NOVES Aktivierung der Stand-by-Taste X
0...30Min. | Verdichter Auszeit (nur bei C-H=REF). - — —
Eine Neuaktivierung des Ausgangs kann nur nach Verstreichen von CRT-Minuten nach dem DI gg: Bgﬁ'grg:gg?:;g:;u?ig;c;nk'“vien_
vorherigen Ausschalten erfolgen. ALR" DOR: Tiireingang.
CT1 0...30Min. | Verdichte/Heizen-Ausgang ON bei T1-Fiihlerfehler. Wenn CT1=0, bleibt der Ausgang immer OFF. RDS ALR: Wenn der Eingang aktiviert wird, erfolgt ein Alarm (wenn AHM=STP wird der Verdichter
CT2 0..30Min. | Verdichter/Heizelement-Ausgang OFF bei T1-Fihlerfehler. Wenn CT2=0 und CT1>0 bleibt der ;tgg?scgr',‘ﬁtd“e"rdﬁg‘:ggg?;;gig;}‘;’i?g“;kiﬁg cine Abtauung eingeleitet (Ferstart)
Ausgang immer ON. Beispiel: CT1=4, CT2= 6: Im Fall eines Defektes des Flihlers T1 arbeitet der = ———— f —— . .
Verdichter/Heizelement mit 4-miniitigen ON-Zyklen und 6-miniitigen OFF-Zyklen DI2 ggg Rgblp%itgilglg?:ggsgugifjtle;)anktiviert
CSD 0..30Min. | Abschaltungsverzdgerung des Verdichters/Heizelementen nachdem die Tir gedffnet wurde ALR" DOR: Tiireingang. ’
(aktiv nur bei DI1=DOR oder DI2=DOR). RDS- ALR: Wenn der Eingang aktiviert wird, erfolgt ein Alarm (wenn AHM=STP wird der Verdichter
NON; Startmodus eines Abtauzyklus (aktiv nur wenn C-H=REF) 1ISM: abgeschaltet und Abtauungen unterdriickt). ) )
TIM; NON: Die Abtaufunktion wird deaktiviert (der folgende Parameter wird FCM sein). T3 RDS: Wenn der Eingang aktiviert wird, wird eine Abtauung eingeleitet (Fernstart).
FRO TIM: Der Timer fir die Abtauaktivierung lauft kontinuerlich weiter. lISM: lWepn der Eing;r_lg aktiviert wird, wird der Regelungs-Modus 2 (2. Parametergruppe) aktiviert.
FRO: Der Timer lauft nur bei einer Frostakkumulation auf dem Verdampfer weiter T3: Hilfsfuhler T3 aktiviert.
(optimierter Timerbetrieb). DSP; Funktion des Hilfsfuhlers T3. ) )
0...99Std. | Timerwert, nach dessen Erreichen ein Abtauzyklus gestartet wird. CND DSP: Die Temperatur des Fhlers T3 wird angezeigt.
- - - - : - - CND: Die Temperatur des Verflissigers wird gemessen.
NO/YES | Speicherung der vom Abtautimer gezahlten Zeit. Bei DFB=YES startet der Timer nach einem 125.25.0 | Korrektur des Fuhlers T3
Spannungsausfall (Black-out) wieder beim Wert, der beim Ausschalten erreicht war, + 30 Min. ALR - Modus des Tarschalier ir-1 ngs (nur wenn DH=DOR und/oder DI2=DOR):
Bei DFB=NO startet der Timer nach einem Spannungsausfall bei Null. STP7 AERL-J?N:nSn dl?es‘?'u?aiftaistgiélﬁ%?gt el:Jin A?arm na(_:h AD(;l Mir?utin ) -
-50°...110° | Temperatur des Abtauendes. STP: Wenn die Tiir auf ist, erfolgt nicht nur ein Alarm aber auch die Abschaltung des
1...120Min. | Maximale Abtudauer. Verdichters/Heizelementen nach CSD Minuten.
OFF; Abtautyp. NON; Lichtsteuerung.
ELE; OFF: Abtauung bei Stopp (Verdichter und Abtauheizung OFF). MAN; mmi_ 'flec'ﬁg l';;d:ﬁ‘esus‘:;ﬂggun mittels Taste ¥
GAS ELE: Elektrische Abtauung (Verdichter OFF und Abtauheizung ON). B;Sz D10: Wont Dl ot et oamng Lichterausgang akiiviert.
GAS: Heilgasabtauung (Verdichter und Abtauheizung ON). D2C D20: Wenn DI2 auf ist, wird der Lichterausgang aktiviert.
0...240Sek. | HeRgasausgleichsverzégerung fiir HeiRgasabtauung. Beim Abtaustart bleiben Verdichter und D2C: Wenn DI2 zu ist, wird der Lichterausgang aktiviert.
Abtauung OFF fir DPD Sekunden. OA1 NON; Funktionen des Ausg-ar)gs QA’];
0...30Min. | Verdichter, Abtauung und Liifter bleiben OFF nach der Abtauung, um der Verdampfer abtropfen zu lassen. I';AE’: 'I:Aol!: 0:%%?%233;2}”6” (immer ausgeschaltet).
RT; Displaymodus wéhrend der Abtauung: LGT;’ DEF: Abtauung.
LT; RT: Ist-Temperatur; 0-1: LGT: Lichtsteuerung.
SP: LT: Letzte Temperatur vor der Abtauung: . 0-1: Die Relaiskontakte folgen dem ON-/Stand-by-Zustand des Reglers.
DEF SP: Aktueller Sgllwert' & ALO; ALO: Kontakte gedffnet beim Alarmzustand.
DEF: “dEF” ’ ALC ALC: Kontakte geschlossen beim Alarmzustand
Siehe OA1 | Funkti des Al AUX2. Siehe Funkti OAT1.
0...60Min. | Verzdgerung in der Anzeige. Wahrend der Abtauung und fiir DDY-Minuten nach der Beendigung 823 iehe Kun Il(onen e:“ hL:sga_T—?s iehe Funktionen vom
dieser Phase, zeigt die Displayanzeige die durch den Parameter DDM einprogrammierte Angabe an. EIZoR2H0N| Korrekfur des Fihlers T1.
NOYES | Lufter aktiv in der Abt@uun T2 NO/YES | Aktivierung Fiihlers T2 (Verdampfer).
= = - - 9. — 0S2 -12.5...25.0 | Korrektur des Fihlers T2.
750%...1107 | Temperatur des Liifterwiederlaufs nach der Abtauung (gemessen vom Fiihler T2). TLD 1...30Min. | Verzoégerung der minimalen (TLO) und maximalen (THI) Temperaturaufzeichnung.
0...120Min. | Maximaler Lifterstopp nach der Abtauung. SCL 1°C; Anzeigeskala.
FCM NON; Steuerung der Verdampferliifter wahrend der Warmeregelung. 2°C; 1°CZ_ Messbereich -50... 110°C (0,1°C-Auflésung im Bereich -9,9... 19,9°C, 1°C-Aufldsung im
TMP; NON: Die Verdampferliifter bleiben immer eingeschaltet ON; °F r‘is"_'Che” Bereich). N
TIM TMP: Warmeregelung. Die Liifter laufen zusammen mit dem Verdichter/Heizelementen. OZF_CMMeSEber_efhs'go";] ;3?':0-
Wenn der Verdichter/Heizelement abgeschaltet wird, laufen die Lifter weiter, solange die - Mlessbereich -56... .
Temperaturdifferenz T2-T1 grosser ist als FDT. Die Liifter werden neu eingeschaltet beim SIM 0...100 Displayverlangsamung.
Erreichen des Differentials FDT (T1=Lufttemperatur, T2=Verdampfertemperatur). - —
TIM: Zeitliche Steuerung: die VeROMELZ VeROELZ — ADR 1...255 CD25 Adresse fiir PC-Kommunikation.
Verdampferliifter sind eingeschaltet ON . OFF b ON PRT 0; Wahl des ASCII und RTU-Modbus Protokolls (0=ASCII; 1=RTU).
ON, wenn der Verdichter/Heizelement ON H 1
ON ist; Wenn der @ |_| - — -
Verdichter/Heizelement OFF ist, dann orr RFS NO; YES Auflladen der urspriinglichen Werkeinstellungen.
schalten die Llfter ein und aus geméan H' 4], 4\, 4\, AL NON; Optionen Summer:
den Parametern FT1, FT2, FT3. FT1  FT2  FT3  FT2  FT3 PAB; NON: Der Summer ertént nie. o )
= - - - PA: PAB: Der Regler-Summer ertént beim Tippen der Tasten und beim Alarmzustand
-12.0...0.0° | Differenz zwischen der Verdampfer- und Lufttemperatur. Nach der Abschaltung des Verdichters PD: (der Display-Summer ertdnt nie).
und beim Erreichen dieser Differenz, schalten die Verdampferlifter aus. BUZ DAB" PA: Der Regler-Summer ertdnt nur beim Alarmzustand (Der Display-Summer ertont nie).
S N - " " - ’ PD: Der Regler-Summer ertdnt nur beim Alarmzustand, der Display-Summer ertdnt nur beim
1.0...12.0° | Temperaturdifferential zur Wiedereinschaltung der Verdampferlufter. DA Tippen der Tasten
Beispiel: FDT=-1.0, FDH=3.0. In diesem Beispiel, nach der Abschaltung des Verdichters, werden DAB: Der Display—éummer ertdnt beim Tippen der Tasten und beim Alarmzustand
die Liifter bei T2 > T1-1.0 (FDT) abgeschaltet. Wenn T2 < T1 -4.0 (FDT-FDH), werden die Liifter (der Regler-Summer ertont nie).
wieder eingeschaltet. DA: Der Display-Summer ertdnt nur beim Alarmzustand (der Regler-Summer ertdnt nie).
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TECHNISCHE DATEN
Versorgungsspannung
CD25 100...240Vac +10%, 50/60Hz, 6W

Maximale Schaltleistung Ausgéange

Verdichter Motorlast 16FLA / 96LRA max. @ 240Vac;
Ohmsche Last 16A @ 240Vac

AUX1 Motorlast 3,6FLA / 21,6LRA max. @ 240Vac;
Omsche Last 15A @ 240Vac

AUX2 Omsche Last 7A @ 240Vac

SSR-Treiber 90mA @ 12Vdc
Maximaler Strom an Gemeinsamer L(13): 23Amp

Eingédnge

NTC 10KQ@25°C LAE-Code SN4...
Messbereich

-50/-9.9 ... 19.9/110°C

-50...110°C, -58...180°F

Messgenauigkeit
+0,1°C im Messbereich

Betriebsbedingungen
-10 ... +50°C; 15%...80% r.F.

Zwecks: Betriebskontrolle
Konstruktion: Eingebaute Steuerung
Gehause Typ 1 fir den Innenbereich

Aktion Typ 1B
Impulsspannunge:
Verschmutzungsgrad 2

2500V

Bezugsnormen

IEC/EN 60079-15
EN61000-6-1

EN61000-6-3

EN/UL60730-1
EN/UL60730-2-9

RoHS Directive 2015/863/EU
REACH Directive 2021/979/EU



